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Nouvelle version TRW 12.0

Changement de la dénomination des versions

+ Base devient Starter
« Advanced devient Core
« Advanced Modeler devient Performance

« Advanced Tank devient Storage Tank
Les différentes fonctionnalités sont expliquées dans ce lien (anglais).

Segmentation automatique basée sur les TZF (modules Performance et Storage Tank)

- Nettoyage basé sur les TZF T < <,
. |so|e |es Objets en mouvement dans Ie nuage de p0|n‘ts segmentation automatique Auto-Classification Auto-Classificatic
1 ! (basé surles TZF) = {Extérieur) (Intérieur)
tels que les voitures ou les personnes e : : _
= Segmentation automatique des poutres en acier
° Ame|IOI'e et aff'ne Ia deteCtlon de pOU'[reS aCieI' % Segmentation Automatique des Objets en Mouvement

« Commande dans Editer > Nuages > Segmentation automatique

» Automatisation du nettoyage
» Aide a la préparation du nuage de points

Nouveaux outils pour la création et la gestion de tuyauterie (modules Performance et Storage

Tank)
« Création de conduites completes i_..% | *é? '
« Conversion de géométrie en éléments de tuyauterie : ] VIR,
K )t . . , Creer un Convertir les géomeétries |
+ Connexion d’éléments (coudes, tés, jonctions et réducteurs) tuyau  en groupe de tuyaux S5

+  Amélioration de I'export IFC par groupes Tuyauterie

» Création rapide de conduites individuelles pour une meilleure productivité
» Détection plus précise et automatique

est inférieurs & :

Convertir des géométries en groupe de tuyaux
Connecter les tuyaux, les coudes et les réducteurs
lorsque la distance 3D entre les points d'extrémite =

Valider Annuler



http://trl.trimble.com/docushare/dsweb/Get/Document-847012/Comparison Chart - Trimble RealWorks - English USL.pdf
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Nouvelle version TRW 12.0

+ Ajout, positionnement et mise a I'échelle d'une ortho-image externe a DR
Realworks (plan de niveau, photographie aérienne, croquis, ...) Convertr en Ortho-projection
+ Gestion de la transparence des ortho-images dans la vue 3D oftho-image

» Meilleure interopérabilité
» Affichage plus flexible et enrichi

+  Mode de transparence proposé en cliquant sur le nuage de points
« S'applique a proximité de la géométrie

» Meilleure visibilité des modéles 3D quand le nuage est affiché
» Affichage facilité grace a la superposition des éléments
» Permet de vérifier la détection
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Nouvelle version TRW 12.0

Rendus inspection 3D (modules Core, Performance et Storage Tank)

+ Apres une inspection 3D sur un nuage de points, la champ « Distance d'inspection » est
visible lors de la création d'une annotation

Mesure | Annotation Recherche Sélection 30 | imprimer | Partage |

Information Outits

ANNOTER ANNOTER

- Déinic

Distance d'lnspection: 0.002

Poston L rswomiad o

e 7

Ajout de Contenu Optionnel
Description

fa

+ Lors d’'une inspection, les pixels vides de la carte peuvent étre colorisés en noir ou en blanc
(choix dans les préférences)

L x
Préférences

Affichage [ Options.
Outils  Afficher le repére
Affichage en haute densité v Afficher échel en mode orthographique
Navigation Epaisseur pixelique des polylignes | 21'_
Général =
Undct Coulewr d'amiére plan . Kiiser un dégradé
Imprimer
A ——— Couleur dela subilance | [N -
Opacité de la boite dinformation 100%
Style de Widget 30 Luminews  ~
- Carte des Ecarts —
Couletr des pixels inocoLpss : * Blanc Noir

» Comparaison rapide des écarts d'inspection sur une annotation
» Visualisation améliorée de la carte d'inspection

Nouvelle fonction dans I'édition de maillage

+ Ajout de segments pour reboucher les maillages
+ Gestion des facettes

~ Etape 2 - Edter manuellement
Ajouter des tiangles

Créer des triangles Rebouchage

F= b= P pen

Sélectionner k- | | hagt. o

Traiter |&\Mﬂi;’§_{$| .

Ajouter ligne de contrainte

» Meilleure définition des maillages
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Nouvelle version TRW 12.0

+  Nouveau visuel de la page de démarrage

* Nouvelle option de navigation avec la fonction Maj + clic gauche de la souris pour se
déplacer vers une zone d'intérét

« Nouveau théme d'affichage et choix du fond entre noir et blanc

.
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Changer Exporter Barre d'accés
de theme lelog rapide -

o] Production ® & Q # s Trimble ReatWorks
File Home Edit View Drawing Surfaces maging Mode Inspection Storage Tank Media Support “ Coordinate System Home 2 signout
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mport Export Importand OpenScan  Key Open Open | Segmentation Annotate Find locate = Rectanguiar | Print Open  Clarity

- - Register Explorer  Plan SketchUp RealC olor Selection anty  File
mpor/Export Scan Explorer SketchUp AutoCADS RealColor | Segmentation | Measure | Annotation Search 30 Selection |  Print Sharing

+ Automatisation de I'échantillonnage par scan selon I'arborescence choisie
» Navigation améliorée
» Process optimisé
» Environnement personnalisé

+ Systeme d'exploitation : Microsoft® Windows® 8.1, 10 - 64 bits

+  Processeur : minimum 2,8 GHz (Quad-Core)
Cceurs supplémentaires avec Hyper-Threading recommandés
+ RAM: 32 Go minimum requis
64 Go recommandés pour des projets importants
+ Carte graphique : compatible OpenGL 3.3 avec au moins 1 Go de VRAM
OpenGL 4.4 avec au moins 3 Go de VRAM

+ SSD pour des performances maximales : 500 Go systeme
minimum 1 To pour les données
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